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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSgfwymagania ogolne dotygeze
wykonania i odbioru robét elektrycznych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obamujaca podstaw opracowania jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacpoét.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1.Dziennik budowy — zeszyt /kgika/ z ponumerowanymi stronami, opatrzony piece
organu wydajcego, wydany zgodnie z obazujacymi przepisami, stanoagy urzdowy
dokument przebiegu rob6t budowlanychzstty do notowania zdarze okolicznaci
zachodzacych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokeagych odbioréw robét,
przekazywania poleée innej korespondencji technicznej paaizy Kierownikiem robot,
Wykonawae i projektantem.

1.3.2.Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych tkaktowych (wyznaczona przez
Zamawiajcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wydona), odpowiedzialna za
nadzorowanie robo6t i administrowanie kontraktem.

1.3.3 Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Kierownika rob@&zx¢ z ponumerowanymi
stronami, staacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robo6t w formie
wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zaiznikdw. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegaj
potwierdzeniu przez Kierownika robot.

1.3.4.Materiaty - wszelkie tworzywa niegbne do wykonania robot, zgodne z dokumentac;j
projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pigiezownika robot.
1.3.5.0dpowiednia zgodrio - zgodnd¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat olgteny - z przecitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdéddovlanych.

1.3.6.Polecenie Kierownika projektu - wszelkie polecgmizekazane w formie pisemnej,
dotyczce sposobu realizacji robot lub innych sprawazanych z prowadzeniem budowy.
1.3.7.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydadaca autorem dokumentacji
projektowe;j.

1.3.8.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robot
oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako &goe czs¢ terenu budowy.
1.3.9.Zadanie budowlane - ¢& przedstwzig¢cia budowlanego, stanoyga odebng catasé
konstrukcyjm lub technologiczs, zdolry do samodzielnego petnienia funkcji

techniczno - gytkowych. Zadanie ma polega na wykonywaniu robot zwzanych z
budows, modernizagy/ przebudow, utrzymaniem oraz ochramudowli lub jej elementul/.

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za ja&kavykonanych robot, bezpieargwo wszelkich
czynnaci na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz za ich zgodha
dokumentagj projektows ,ST i poleceniami Kierownika projektu.



1.4.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przekaNykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodiai@i prawnymi i
administracyjnymi, dziennik budowy oraz dokumeptaprojektovy i komplet ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaéd@a ochrorn przekazanych mu dokumentow ,
znakéw pomiarowych do chwili odbioru ostatecznegjfuit.

Uszkodzone lub zniszczone Wykonawca odtworzywali na wkasny koszt.

1.4.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowagtizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczegétowych warunkach umowyglaginiagcym podziat na
dokumentagj projektows:

* Zamawiajcego; wykaz pozyciji, ktore stanawprzetargow dokumentagj
projektows oraz projektow dokumentag wykonawcza (techniczg) i zostam
przekazane Wykonawcy,

* Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidWwykonawca
opracuje w ramach ceny kontraktowej.

1.4.3. Zgodnd¢ robot z dokumentacp projektowsa i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowkuinenty przekazane Wykonawcy
przez Kierownika projektu stanoawtzgsé umowy, a wymagania okiene w chéby jednym
z nich g obowhizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dolentacii.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw ohowe kolejndé
ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogolnyghOgoélnych warunkach
umowy”).

Wykonawca nie mge wykorzystywa bieddw lub opuszczew dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu powinien natychntipswiadomé Kierownika projektu ,
ktory podejmie decygjo wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na finie & wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materigbialzgodne z dokumentagj
projektowg i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SEdy uwazane za wartéi docelowe, od
ktérych dopuszczalne ®dchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji.

Cechy materiatow i elementow muygsaykazywa zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie magrzekraczadopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagrojektows
lub ST i wptynie to na niezadowadaj jakos¢ , to takie materiaty zostarzasgpione innymi,
a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownikasat Wykonawcy.



1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastnieacych
obiektow (jezdniesciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,
urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w akré&svania realizacji kontraktuzalo
zakaiczenia i odbioru ostatecznego robat.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca przedstawi Kierownik@mojektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zdem drogi i organem zagdzapcym ruchem,
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robdtknesie trwania budowy. W zaieosci od
potrzeb i posipu robot projekt organizacji ruchu powinien¢hya bieigco aktualizowany
przez Wykonawg. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projeldarozacji ruchu,
wymaga kadorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczystaiuje i gdzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczae takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze,
sygnalty, itp., zapewnia¢ w ten sposdb bezpieamtwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoiowv dziea i w nocy tych zapér i znakow, dla
ktérych jest to nieodzowne ze wzdbw bezpiecagstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje leda akceptowane przez
Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpogziem w
sposo6b uzgodniony z Kierownikiem projektu oraz pramieszczenie, w miejscach i
ilosciach okrélonych przez Kierownika projektu , tablic informgaych, ktorych tré¢ bedzie
zatwierdzona przez Kierownika projektu. Tabliceonmhacyjne bda utrzymywane przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebody zaptacie | przyjmuje size jest
wiaczony w cer kontraktowg.

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienien@alizacji
kontraktu a do zakdczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujegdaie utrzymywa tymczasowe uggzenia
zabezpieczape, w tym: ogrodzenia, pgize, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz
wszelkie inn&rodki niezlgdne do ochrony robot.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ograalziwyraznie
oznakuje teren budowy, w sposdb uzgodniony z Kierkiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone diazdow i maszyn pracagych przy
realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznakujeposob uzgodniony z Kierownikiem
projektu.

1.4.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zné i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcastzie:

1. utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stajj,

2. podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanieslo przepisow i
norm dotycacych ochronyrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oredie
unikat uszkodzé lub uchzliwosci dla osob lub débr publicznych i innych, a wynidaych
z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczemianoych przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujic sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:
- lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk i drog ziigavych,
- srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:



* zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnymghami lub substancjami
toksycznymi,

* zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

* mozliwoscia powstania pzaru.

1.4.6. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepiséw ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepisovwapya
Sprzt przeciwpaarowy, na terenie baz i w miejscu wykonywania grmadowlanych , w
pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazyosahw maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne ¢da sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisa
zabezpieczone przed dgsem osob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgaiarem wywotanym
jako rezultat realizacji robot albo przez persdfgkonawcy.

1.4.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu
wiekszym od dopuszczalnego, olmnego odpowiednimi przepisami.

Nie dopuszcza sido wycia materiatdbw odpadowych.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, azpkaczeniu robot ich
szkodliwas¢ zanika , mog by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych zastosowaniazdkewymagag tego odpowiednie przepisy Wykonawca
powinien otrzymé zgod: na wycie tych materiatow od wéaiwych organow administracji
panstwowe).

Jezeli Wykonawca ayt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a
ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.

1.4.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddaoych
wiascicielami tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiapcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zamevtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacmdzer w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowizany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla
wszelkiego rodzaju robét, ktére mdjy¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadémdierownika projektu i wkadze
lokalne o zamiarze rozpaogaa robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tgshalaciji
Wykonawca bezzwitocznie powiadomi Kierownika projekzainteresowane wtadze oraz
bedzie z nimi wspoétpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawcagolzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi iagizsa podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamaweso.

Teren budowy przylega do terenéw z zabugloweszkaniow, Wykonawca bdzie
realizowa roboty w sposéb powodigy minimalne niedogodroi dla mieszkacow.



Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabydowszkaniowe) wgsiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatadnm.

Kierownik projektu ledzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomidzy Wykonawe a wiacicielami nieruchomgi i dotyczcych korzystania z wtaskoi

i drég wewrgtrznych. Jednak, ani Kierownik projektu ani Zamgwag nie kpdzie ingerowat
w takie porozumienia, o ile nietla one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w
warunkach umowy.

1.4.9. Bezpiecagstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawogdhie przestrzed@aprzepisow dotycaych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowiaraz nie spetniagcych
odpowiednich wymaga sanitarnych.

Prace w poblizu czynnych urzdzen energetycznych OBOWKRZKOWO wykonywa é po
przygotowaniu miejsca pracy w porozumieniu z ich wascicielami.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczge, socjalne oraz
sprzt i odpowiedn odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpiearm#wa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegay odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowe.

1.4.11. Ochrona i utrzymanie robét

1.1.1. Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia
uzywane do robdét od daty rozpecta do daty wydania potwierdzenia zakaenia
robot przez Kierownika projektu.

1.1.2. Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by prowadzone w taki sposéb, aby budowa lub jej efggnieyty w
zadowalagcym stanie przez caly czas, do momentu odbioruexstaego.

1.1.3. Jeili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneg to na polecenie
Kierownika rob6t powinien rozpogz roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.4.12. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyctére g w jakikolwiek sposéb
zZwigzane z wykonywanymi robotami ¢thzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
postanowié podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagagrawnych odnénie znakow firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sgrz, materiatow lub urgzer uzytych lub zwizanych
z wykonywaniem robot i w sposolagty bedzie informowa Kierownika projektu o swoich
dziataniach, przedstawigj kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty,
koszty posipowania, obazenia i wydatki wynikte z lub zvizane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawcayyjatkiem przypadkow, kiedy takie
naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub spi@ji dostarczonej przez
Zamawiajcego.



1.4.13. ROwnowanosé norm i zbiorow przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotamé&ankretne normy i przepisy, ktére
spetnid map materiaty, spr&t i inne towary oraz wykonane i zbadane roboggab
obowizywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawiowegiania powotanych
norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nisgamowiono inaczej.

W przypadku gdy powotane normy i przepigypanstwowe lub odnosgsic do konkretnego
kraju lub regionu, magby¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevdoi]

rowny lub wyszy poziom wykonania nipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Kieikavprojektu. Ranice pomé¢dzy
powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikamisz by¢ doktadnie opisane
przez Wykonawegi przediaone Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.4.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozostsdoo
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkngeerenie budowygola uwazane za
wiasna¢ Paistwa Polskiego. Wykonawca zobagany jest powiadoniKierownika
projektu i posgpowa zgodnie z jego poleceniami.zéd w wyniku tych polecé Wykonawca
poniesie koszty i/lub wyspig op&nienia w robotach, Kierownik projektu po uzgodnieni
Zamawiagcym i Wykonawa ustali wydhzenie czasu wykonania robot i/lub wyseko
kwoty, o ktog nalezry zwiekszy¢ cerg kontraktov.

2.0 Materiaty
2.1. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostaiprzez Wykonawg wywiezione z terenu
budowy. Kady rodzaj robot, w ktérym znajdugie nie zbadane i nie zaakceptowane
materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzykad@sk z jego nieprzyciem,
usungciem i niezaptaceniem

2.2. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili dokumentacja projektowa lub ST przewiglmpozliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawowiadomi Kierownika projektu
0 swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przegciem tego materiatu, albo w okresie
diuzszym, j&li bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie ladigmaganych przez
Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzgjteriatu nie mee by pézniej
zmieniany bez zgody Kierownika robot.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu gdydola one wyte
do robdt, byty zabezpieczone przed zanieczyszcaeniachowaty swajjakosc i
wiasciwosci i byty dostpne do kontroli przez Kierownika projektu. Punkasowego
sktadowania materiatowelg zlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Zamawiggym lub poza terenem budowy w miejscach zorganinyaia
przez Wykonawgi zaakceptowanych przez Zamaw@ggo.

3.0 Sprat

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgta, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakébwykonywanych robot. Spekz uzywany do robot powinien
by¢ zgodny z ofet Wykonawcy i powinien odpowiadaod wzgédem typow i ilgci
wskazaniom zawartym w ST lub projekcie organizemjiét, zaakceptowanym przez



Kierownika projektu; w przypadku braku ustal® wymienionych wyej dokumentach,
sprzt powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Kierownika prajek

Liczba i wydajnd¢ sprztu powinny gwarantow@przeprowadzenie roboét, zgodnie z
zasadami okigonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazanidGlerownika projektu.
Sprzt bedacy whasndcia Wykonawcy lub wynaity do wykonania rob6t ma by
utrzymywany w dobrym stanie i goto do pracy. Powinien liyzgodny z normami
ochronysrodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi projektu kopie dokentéw potwierdzagych
dopuszczenie spgtu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak réwniez naprawia lub wymieni& sprz:t
niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiloyazliwos¢ wariantowego gycia sprztu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomirvenika projektu o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptgmjzed wyciem sprztu. Wybrany spr&, po
akceptacji Kierownika projektu, nie m® by p&zniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw
umowy, zostas przez Kierownika projektu zdyskwalifikowane i mlepuszczone do robot.

4.0 Transport

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigiodkow transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jakd wykonywanych rob6t i wkxiwosci przewaonych
materiatow.

Liczbasrodkéw transportu powinna zapewéiarowadzenie robo6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazanidtlerownika projektu , w
terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgidospetnid wymagania dotyee przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnyciskée na @ i innych parametrow
technicznychSrodki transportu nie spetnigje tych warunkéw megbyé dopuszczone przez
Kierownika projektu , pod warunkiem przywrdoceniarst pierwotnegoaytkowanych
odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogataicpnych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5.0 Realizacja robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragédnie z warunkami umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robétichezgodnéé¢ z dokumentagj
projektows, wymaganiami ST, projektem organizacji robotamopwanym przez Wykonawc
oraz poleceniami Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggowywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyceemiplanie i wyznaczenie wysa@
wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiaramidreymi okr&lonymi w dokumentac;ji
projektowej lub przekazanymi naspiie przez Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robét zossanisunégte
przez Wykonawe na wtasny koszt, z waikiem, kiedy dany hjd okaze sk skutkiem b¢du
zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy &iaigi przez Kierownika projektu.



Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysciarzez Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialéey za ich doktadnst.

Decyzje Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw
robét keda oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w ST, a tate w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu declagrownik
projektu uwzgtdni wyniki bad& materiatow i robot, rozrzuty normalnie wystijace przy
produkcji i przy badaniach materiatéw,sshdadczenia z przeszoi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wptyvage na rozwzamn kwestk.

Polecenia Kierownika projektu powinny dwykonywane przez Wykonawaev czasie
okreslonym przez Kierownika projektu, pod gtm zatrzymania robot. Skutki finansowe z
tego tytutu poniesie Wykonawca.

6.0 Kontrola jakosci robot

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji Kierownika projektu
program zapewnienia jaka. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien
okresli¢, zamierzony sposéb wykonywania robot, o sci techniczne, kadrowe i plan
organizacji robét gwarantagy wykonanie rob6t zgodnie z dokumentgajojektovs, ST oraz
ustaleniami.
Program zapewnienia jak@ powinien zawier&
a) cz;sc 0g0lm opisupca:
organizac} wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaabot,
e organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
* sposoéb zapewnienia bhp.,
* wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygewanie praktyczne,
* wykaz os6b odpowiedzialnych za j@ka terminowad¢ wykonania poszczegolnych
elementow robat,
* wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiarow i kontroli
» sposoéb oraz formgromadzenia wynikéw badazapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterggych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w
procesie technologicznym, proponowany sposob i §ggrmekazywania tych
informacji Kierownikowi projektu;
b) czs¢ szczegotow opisupca dla kazdego asortymentu robot:
« wykaz maszyn i uggdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozn
oraz wyposzeniem w mechanizmy do sterowania igg@lzenia pomiarowo-kontrolne,
- rodzaje i ilg¢ srodkdw transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku
materiatow
« sposoéb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedautia wiasciwosci w czasie
transportu,
« sposoéb i proceddpomiaréw i bada
« sposob pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakaosci robot

Celem kontroli robét édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamj aby
osihgnac¢ zatazong jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robét i jakaci materiatéow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli.
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Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostatly one tametiane, Kierownik projektu ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapetwyiykonanie rob6t zgodnie z umaw
Wykonawca dostarczy Kierownikowi projekfwiadectwaze wszystkie stosowane
urzadzenia i spret badawczy posiad@awazng legalizacg, zostaty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajwymaganiom norm okéejacych procedury bada

Kierownik projektu edzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach dotyczcych uradzex , sprztu, zaopatrzenia , pracy personelu lub metod
badawczych. Jeli niedocagniecia te keda tak powane,ze mog wptynaé¢ ujemnie na
wyniki bada, Kierownik projektu natychmiast wstrzymayeie do robét badanych
materiatéw i dopsci je do wycia dopiero wtedy, gdy niedaginiecia w pracy Wykonawcy
zostam usungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych materiatow.

Wszystkie koszty zvazane z organizowaniem i prowadzeniem bataterialdw ponosi
Wykonawca.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryths przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmaypkiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa
maozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeepte przez Kierownika projektu.
Przed przysipieniem do pomiaréw lub badlawykonawca powiadomi Kierownika projektu

0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badafa.wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptacji Kierownika projektu.

6.4. Certyfikaty i deklaracje

Kierownik projektu mae dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodié z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklarag zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:
Polsk Normg lub aprobat techniczia, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie
ustanowiono Polskiej Normy,Zeli nie g objete certyfikacy okreslong w pkt 1 i ktére
spetniaj wymogi ST.
W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumergywymagane przez ST, kda partia
dostarczona do robéttizie posiadate dokumenty, oke&tajace w sposéb jednoznaczny jej
cechy.
Produkty przemystowe mugposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlawykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badeda
dostarczone przez WykonagvKierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnidych wymaga beda odrzucone.

6.5. Dokumenty budowy

* Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnjaovdazujacym Zamawiggcedo |
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budosvkaica okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialétoza prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowygdla dokonywane na bimco i beda dotyczy przebiegu robot,
stanu bezpiecAstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy.
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Kazdy zapis w dzienniku budowytzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia wiaka oraz stanowiska stoowego.
Zapisy lzda czytelne, dokonane trwatechnila, w poradku chronologicznym, bezpednio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumdrta oznaczone kolejnym
numerem zalcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

- dak przekazania Wykonawcy terenu budowy,

« dak przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- dak uzgodnienia przez Kierownika projektu programuexapienia jakeci i
harmonograméw robat,

- terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegolnych elementow robot,

« przebieg robot, trudrdai | przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyegyprzerw
w robotach,

« uwagi i polecenia Kierownika projektu,

- daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

« zgloszenia i daty odbioréw rob6t zanikaych i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i
ostatecznych odbiorow robot,

« wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

« stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania roboét podleggich
ograniczeniom lub wymaganiom szczegllnym wazkii z warunkami
klimatycznymi,

« dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i
trakcie wykonywania robot,

- dane dotycace sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,

- dane dotycace jakaci materialdw, pobierania prébek oraz wyniki praepadzonych
bada z podaniem, kto je przeprowadzat,

« wyniki prob poszczegolnych elementéw z podanier j&tprzeprowadzat,

« inne istotne informacje o przebiegu robdt.

Propozycje, uwagi i wygmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsiab
przediazone Kierownikowi projektu do ustosunkowania. si

Decyzje Kierownika projektu wpisane do dziennikadwy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich praygia lub zagciem stanowiska.

Wopis projektanta do dziennika budowy obliguje Kigroka projektu do ustosunkowanig.si
Projektant nie jest jednak stepamowy i nie ma uprawnfedo wydawania polece
Wykonawcy robot.

« Ksiagzka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pegti
kazdego z elementdw robot. Obmiary wykonanych robaéprowadza giw sposob eigty w
jednostkach przytych w kosztorysie i wpisuje do kgki obmiardw.
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnolub certyfikaty zgodnéci materiatow,
orzeczenia o jakei materiatow i kontrolne wyniki badaVykonawcy lgda gromadzone w
formie uzgodnionej w programie zapewnienia fatoDokumenty te stanowizakczniki do
odbioru rob6t. Winny by udostpnione na kadezyczenie Kierownika projektu.
Do dokumentéw budowy zaliczaesoprocz wymienionych nagtujace dokumenty:

1. pozwolenie na realizacgadania budowlanego,

2. protokoty przekazania terenu budowy,

3. umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
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4. protokoty odbioru robot,

5. protokoty z narad i ustate

6. korespondengjna budowie.
Przechowywanie dokumentéw budowy:
Dokumenty budowy &a przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaweed
zabezpieczonym.
Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduggoj@atychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowyta zawsze dogpne dla Kierownika projektu i przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiagego lub oséb upowaionych.

7.0 Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy
projektows i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaiéniu Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych robot i terminie obmiarupapnniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru keda wpisane do kaizki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych w przedmiarze lub w
innym dokumencie nie zwalnia Wykonawcy od obgekiu ukaiczenia wszystkich roboét.
Btedne dane zostarpoprawione wg instrukcji Kierownika projektu n&rpie.

Obmiar gotowych roboétdalzie przeprowadzony z gztaicia wymagam do celu pfatnéci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ofl@ym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe; i Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrglania ilosci robot i materiatow

Dlugadci i odlegtaici pomigdzy wyszczegodlnionymi punktami skrajnyngida obmierzone
poziomo wzdta linii osiowe).

Jeili ST wiasciwe dla danych robot nie wymagdggo inaczej, objosci beda wyliczone w
m?® jako dluggé pomnaona przezredni przekro;.

7.3. Urzgdzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie uradzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgatab
zaakceptowane przez Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdereli urzadzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa
legalizaciji.

Wszystkie uradzenia pomiarowednla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedgsziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdéw
robét, a take w przypadku wyspowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzbeda wykonane w sposéb
zrozumialy i jednoznaczny.
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8.0 Odbidr robdt
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
1. odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
2. odbiorowi czsciowemu,
3. odbiorowi ostatecznemu,
4. odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiodr robat zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realjizulegra zakryciu.

Odbidr robét zanikagych i ulegajecych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hammiavagoinego pospu robot.

Odbioru robét dokonuje Kierownik projektu.

Gotowai¢ danej cgsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Kierownika projektubi©dbedzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie pMiej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Kierownika pekiu.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Kierownik projektu na podstawi
dokumentow zawieragych komplet wynikow badei w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z dokumentagprojektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru
czesciowego robot dokonujeesivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dbriobot
dokonuje Kierownik projektu.

8.4. Odbidér ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetzggo wykonania robot w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci i wartasci.

Catkowite zakdaczenie robot oraz gotowé®do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona
przez Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiagoimem na

pismie o tym fakcie Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicnd dnia
potwierdzenia przez Kierownika projektu zéakaenia robot i przycia dokumentéw, o
ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaxponez Zamawiagego w obecnii
Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbiegaa roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikow bafldapomiarow, ocenie
wizualnej oraz zgodrigi wykonania robét z dokumentagprojektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zaporna sealizacy ustalé przyjetych w
trakcie odbioréw robét zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania
robét uzupetniajcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robo6t pegeavych lub robét

uzupetniagcych, komisja przerwie swoje czyriodi ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.
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W przypadku stwierdzenia przez komisje jakad¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejnlektacy projektowy i ST z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu,
komisja dokona paodcen, oceniagc pomniejszofm wartas¢ wykonywanych robot w stosunku
do wymaga przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogiaégio robot jest protokot odbioru
ostatecznego robét spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanasgpujace dokumenty:
1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkew
jesli zostata sporgdzona w trakcie realizacji umowy,
2. szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawowakamentow umowy i ew.
uzupetniagce lub zamienne),
ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafia
deklaracje zgodnwi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow
opini¢ technologicza sporadzorg na podstawie wszystkich wynikéw bada
pomiarow zajczonych do dokumentéw odbioru
rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzaggeh (np. na przelenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robét wieicielom uradzen,
9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawca robot i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji
powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeaimiz Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetrige lpda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamaw@ggo.
Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzupeghtych wyznaczy komisja.

Nookow

o

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidrawihzanych z usugtiem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyctalw okresie gwarancyjnym.
Odbidér pogwarancyjnydalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbidrtestny robot”.
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URZADZENIA ELEKTRYCZNE

1. Wstep

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngj\ymagania dotycice wykonania oraz
odbioru robot zwgzanych z wykonaniem instalacji elektryczne,;.
1.2.Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna (ST) jest podstaymn elementem przetargowym
przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3.Zakres robot objetych ST

Zakres robot olfych niniejsz specyfikacy dotyczy wykonania uedzen elektrycznych
zgodnie z dokumentacprojektows.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Teclanij dotycz zasad prowadzenia robot
i obejmup;

a) monta tablicy rozdzielczej

b) budowe uzioméw

c) budowe urzadzen ochrony przed povaniem

d) budowe instalacji elektrycznej

e) budow instalacji odgromowe]

1.4.0g6lne wymagania dotyczce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoz
dokumentagj projektows.

Rodzaje urzdzen, osprztu i materialdw zastosowanych do wykonywania irzstjl
powinny by zgodne z podanymi w dokumentaciji projektowe;.

Zastosowanie do wykonania instalacji innych rodeajibzadzei i osprz:tu niz
wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynié warunkiem wprowadzenia do
dokumentacji projektowej zmian uzgodnionych w olxaujacym trybie z Kierownikiem
projektu. Ponadto materiaty powinny charakteryzésia nie gorszymi wiéciwosciami.

2. Materiaty

2.1.Transport i sktadowanie materiatéw

Na czas przemieszczenia z punktu zaopatrzeniag@gunateriaty winny by odpowiednio
zapakowane aby nie nagity zadne uszkodzenia tak pod wadgm sprawnsci jak i
estetycznego wygtiu.

Dostawa materiatdw na budewowinna nasipi¢ po uprzednim przygotowaniu pomiesztze
magazynowych.

Pomieszczenia musby¢ zabezpieczone przed dgstm osOb nieupowaionych oraz
zabezpieczamateriaty przed korozj wptywami atmosferycznymi itp.

Konce kabli ochrani@akapturkami. Wykonawca winien zwr@aiwag na sposob
przechowywania oké&ony dla poszczegodlnych materiatéw a w szczegi@no
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- temperatura,
- wilgotnose,
- sposéb uteenia,

2.2. Materiaty podstawowe

CoNoO~WNE

bednarka ocynkowana 25x4 mm

ciasto wapienne (wapno gaszone)
gniazda bryzgoszczelne

gniazda podtynkowe 2-biegunowe
Gniazdo 5P/ 32 A

Grzejnik elektryczny 500 W

kotki kotwigce

kotki rozporowe plastikowe

laczniki bryzgoszczelne

kczniki instalacyjne

Modut awaryjny

odgadzniki w obudowie bakelitowej bryzgoszczelne
oprawy LALUNA WALL 2xTC-S 11W
oprawy CO1 236 "

oprawy CO1 236 Aw

oprawy H-150-WH

Oprawy éwietlenia ewakuacyjnego kierunkowego z piktogramem
oprawy SDS 236/Aw

oprawy SDS 258/Aw

oprawy SHARK EL-60
oprawyswietlbwkowe SRZ236
oprawyswietlbwkowe SRZ236/Aw
oprawyzarowe wpuszczane D190.2x18V
oprawyzarowe wpuszczane D190.2x18V/Aw
piasek do zapraw

pety stalowe ocynkowane fi 8,0 mm
przewody kabelkowe Y DY 3x1,5 mm2
przewody kabelkowe YDY 2x1,5 mm2
przewody kabelkowe YDY 3x2,5 mm2
przewody kabelkowe YDY 4x1,5 mmz2'
przewody kabelkowe YDY 5x1,5 mm2'
przewody kabelkowe YDY 5x10 mm2
przewody kabelkowe YDY 5x4,0 mm2
przewod izolowany jedagtowy LgY 4,0 mm2
puszki p/t

Rozdzielnica TR-1

rury winidurowe

wsporniki dachowe

wspornikiscienne

zhcza

zhcza uniwersalne krzpwe

Zhcze ZPP
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Odbiér materiatbw na budowie

« Materiaty takie jak rozdzielnice , oprawywaietleniowe , urzdzenia , przewody
nalezy dostarczy na budow wraz z atestami , kartami gwarancyjnymi, protokata
odbioru technicznego.

* Dostarczone na miejsce budowy materiaty hakprawdzt pod wzgédem
kompletndci i zgodndgci z zamdéwieniem i danymi.

* W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwegch s¢ watpliwosci mogcych mieg
wptyw na jak@é wykonania robét, materiaty nalgprzed ich wbudowaniem podtia
badaniom okrdonym przez Kierownika.

3. Sprzt do budowy

Sprzt stosowany do wykonania budowy to:
1. spawarka elektryczna transformatorowa do 500 A

4.0. Roboty elektryczne

4.1. Prace montaowe rozdzielnic elektrycznych

Skrzynki wyposaone wedtug poszczegdélnych rysunkow oraz w opispematy.
Opisy i oznaczenia obwoddw wg schematow.

Prefabrykowé w wyspecjalizowanym zakfadzie.

Zaktad prefabrykacji dostarczwiadectwa badai pomiarow.

Po zamontowaniu ugdzen nalevy:

— zainstalowé aparaty zdjte na czas transportu i dostarczone w oddzielnpek@wvaniach,
— dokeci¢ w sposéb pewny wszystkseuby i wkrety w polgczeniach elektrycznych i
mechanicznych,

— zalary¢ ostony zdgte w czasie montal

— podhczy¢ obwody zewgtrzne

— podhczy¢ przewody ochronne

4.2. MONTAZ INSTALACJI BUDYNKU .
4.2.1 Wykonanie robot
4.2.1.1. Projekt organizacji robot

Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt orgasjizdnarmonogram robot
uwzgkdniajacy wszystkie warunki, w jakichegbla wykonywane roboty.

4.2.1.2. Trasowanie
Trasa instalacji elektrycznych powinna przebielgezkolizyjnie z innymi instalacjami i
urzadzeniami , powinna kiyprzejrzysta, prosta i degina dla prawidtowej konserwacji
oraz remontow. Wymagane jest aby przebiegata \@dimpoziomych i pionowych.

4.2.1.3. Monta konstrukcji wsporczych
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Konstrukcje wsporcze powinny bgamocowane do podta w sposob trwaty,
uwzgkdniajcy warunki lokalne i technologiczne, w jakich danstalacja bdzie
pracowa, oraz sam rodzaj instalacji

4.2.1.4. Przejcia przezsciany i stropy

Przegcia przezciany i stropy powinny spetnianastpujace wymagania:

» wszystkie przdgia obwoddw instalacji elektrycznych myday¢ chronione przed
uszkodzeniami.

* przegcia te naley wykonywa w rurach ostonowych

4.2.1.5. Monta urzadzen , osprztu i opraw oswietleniowych

Urzadzenia , ospkg instalacyjny naley mocowa do podiaa w sposob trwaty
zapewniajcy mocne i bezpieczne jego osadzenie.

Do odbiornikbw zamocowanych saeianach, stropach podeja naley wykonywa
przewodami uteonymi na tychicianach, stropach

Oprawy mocowa bezpdrednio doscian , stropow , konstrukcji przez przgkenie
srubami z odpowiednimi podktadkami ptaskimi i ggmowymi.

4.2.1.6. Uktadanie przewodéw
Przewody uktadaw rurach ostonowych oraz w wykutych bruzdach p/t .
4.2.1.7. taczenie przewodow

W instalacji elektrycznejtzenie przewodow natg wykona w urzdzeniach ,
osprzcie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stesg polgczen skrecanych.
Przewody muszby¢ utozone swobodnie i nie mady¢ naraone na naagi i dodatkowe
napezenia. Ponadto pozostaindapasy przewoddw w osgre i urzdzeniach.

Dlugas¢ odizolowanepyty przewodu powinna zapewrigrawidtowe przydczenie.
Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu niezenpowodowa uszkodzé
mechanicznych.

5.0. Kontrola jakosci robot, badania, proby pomontaowe
5.1. Wymagania ogolne

Wykonawca musi przewidzieze poszczegodlne etapy wykonanych przez niego pdec b
kontrolowane przez odpowiednie ghy Inwestora. Z kadej kontroli sporzdzony lzdzie
protokét. Ewentualne niezgodém wykonanych prac dala usuwane na koszt Wykonawcy w
terminie wyznaczonym przez Inwestora.

Kontroli podlega beda nas¢pujace roboty:

-monta instalacji i uradzea

- monta aparatury

- ochrona przeciwporaniowa.
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5.2. Préby montaowe

Po zakaczeniu rob6t naley przeprowadzi proby montaowe obejmujce badania i pomiary.
Zakres prob mont@wych naley uzgodné z inwestorem.

Zakres podstawowych préb obejmuije:

- pomiar rezystancji izolacji instalacji

- pomiary impedancji gli zwarciowych

- préby dziatania wyjcznikow ré&nicowopgdowych

- pomiary rezystancji uziemie

5.3. Regulacje , przygotowania do odbioru

Po pozytywnym zakitczeniu wszystkich bada pomiarow obgtych probami montaowymi
nalezy zahczye instalacje pod nagcie i wykona& pomiary opornéci petli zwarcia.

Z wykonanych pomiarow i prob winny bgporzdzone protokoty.

Jezeli Wykonawca uznase prace montepwe zostaty zak@czone to zawiadamia Inwestora,
celem wyznaczenia swoich przedstawicieli, ktérggiabobecni przy czynniiach
odbiorczych.

Przedstawiciele Inwestora w obegoiowykonawcy przeprowadzakontrole, sprawdzenia i
préby ewentualnie zobowiuja Wykonawe do usungcia stwierdzonych usterek.
Wowczas, gdy w/w sprawdzian, powtorzony w razieZeity, jest

zadowalagcy, Wykonawca zawiadamia pisemnie Inwestora pmdajoponowany termin
gotowasci urzadzen do odbioru kéacowego.

Wykonawca musi w tym samym czasie przekdnavestorowi:

- dokumentagj powykonawcgz (w formie uzgodnionej z Inwestorem),

- szczegoOtowy raport zawiergly co najmniej wykaz i charakterystykainstalowanych
urzadzen oraz wyniki przeprowadzonych badiepomiarow,

- atesty i aprobaty techniczne zainstalowanychaipet, uradzer, przewodow i kabli.
Wykonawca dostarczy wszystkie gdzenia potrzebne do przeprowadzenia préb i
przeprowadzi wszystkie regulacje i zmiany, ktérazityby s¢ konieczne dla prawidtowego
funkcjonowania obiektu.

6.0. Zaptata za roboty
6.1. Zasady ogolne.

Zgodnie z DokumentagijProjektov nalezy wykona petny zakres robét.

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykapaa jednostk
obmiarowvg, ustalon dla danej pozycji kosztorysu prztg przez Zamawiagcego w
dokumentach umownych. Dla robot wycenionych rycwadt podstaw ptatnagci jest wart@é
(kwota) podana przez Wykonagvcprzyjeta przez Zamawiagego w dokumentach umowy
(ofercie). Cena jednostkowa pozycji kosztorysowejWwynagrodzenie ryczattowedrie
uwzgkdniat wszystkie czynngci, wymagania i badania skiadeg se¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projek&w
Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe rdbd4 obejmowd:

- robocizr bezpdredng wraz z narzutami,

- wartg¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymesvaewentualnych
ubytkdw i transportu na teren budowy.

- wart@¢é pracy sprgtu wraz z narzutami,

- koszty pérednie i zysk kalkulacyjny.
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- podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami.
Inwestor mae zrezygnowaz wykonania cgci prac lub zadanie podziélha etapy.

6.2. Podstawa ptatnéci

Podstaw ptatndgci bedzie faktura wystawiona przez Wykonawmo zakaczeniu roboét
potwierdzonych pozytywnym protokotem odbiorukowego.

7.0 Przepisy zwazane

- Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budowwweacw sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadmudynki i ich usytuowanie. / D.U.
Nr.75. 690 z 15.06.2002
- Warunki wykonania i odbioru instalacji elektrygzmi Tom V -Instalacje elektryczne
- wytyczne zaktadu energetycznego w sprawie pczgnia obiektow do sieci energetycznej.
- Obowizujace normy:
- PN — IEC- 60364 — Instalacje elektryczne w okaektbudowlanych (seria norm)
- PN-90/E-05023 Oznaczanie identyfikacyjne przewoeétektrycznych
barwami lub cyframi.
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