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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

01.00.00 Roboty przygotowawcze
01.01.00 00 Odtworzenie (wyznaczenie) trasy i punktow wysokosciowych
01.01.01 21 Wyznaczenie trasy i punktdw wysokosciowych w terenie réwninnym
Wyznaczenie trasy i punktdw wysokosciowych w terenie
01.01.01 22 . . o
pagérkowatym i podgdrskim

1.Wstep

11. Przedmiotem niniejszej szczegdétowej specyfikacji fechnicznej sa, wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z wyznaczeniem trasy i punktéw wysokosciowych w terenie rdéwninnym oraz
pagoérkowatym jak réwniez drobne roboty przygotowawcze zwiazane z Przebudowa ulicy Krdtka,
Partyzantéw, P.P. Brzozy i Kanonijska w Skalbmierzu w celu poprawy bezpieczenstwa uzytkowania oraz
dostepnosci komunikacyjnej

12. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doftycza, zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wyznaczeniem frasy i punktéw wysokosciowych w ferenie réwninnym oraz pagérkowatym jako dokument
przetargowy przy zlecaniu i realizowaniu robdt wymienionych w punkcie 1.1.

13. Okresdlenia podstawowe

Trasa - Linia osiowa jej forowiska ziemnego w rzucie poziomym czyli w planie

Niweleta - przekrdj podtuzny trasy nazywa sie rzut jej rozwiniecia na ptaszczyzne pionowg, .

Przekrojem poprzecznym frasy - w danym punkcie jest rzut jej torowiska ziemnego na ptaszczyzne

pionowa, prostopadta do osi podtuznej trasy w planie.

Przekréj normalny - nazywa sie typowe przekroje poprzeczne torowiska ziemnego danejbudowli ,

stosowane na catej jej dtugosci Lub na poszczegélnych jej partiach.

2. Materiaty
2.1. Materiaty do wykonania w/ w roboty
Materiaty potrzebne do frasy i punktéw wysokosciowych
a/ palik drewniany dtugosci 0.5-0.7m @ 50mm
b/ szablony do wyznaczenia pochylenia skarpy
c/ gwozdzie
d/ narzedzia reczne

3.Sprzet

3.1. Roboty zwiazane z wyznaczeniem trasy i punktéw wysokosciowych
Nalezy wykorzystac sprzet

a/ niwelator

b/ teodolit

c/ tyczki

d/ tata

e/ tasma stalowa miernicza

f/ mtotek itp.

L Transport
41. Materiaty i sprzet moga byc przewozone dowolnymi $rodkami transportu.

5.Wykonanie robodt

5.1 Ogolne zasady

Wyznaczenie konturdw przy zmechanizowanych meftodach wykonywania robdt ziemnych ,. nalezy
wyznaczyc¢ tylko o$ nasypu Lub wykopu oraz linie podstawy skarp lub krawedzi wykopu.

Przy wyznaczaniu konfurdw wykopu w przekroju nalezy zaznaczyc potozenie punkfu osiowego wykopu za
pomoca, palika z uwidoczniona, na nim gtepokoscia, wykopu oraz wyznaczyc réwniez za pomoca, palikdw punkty
przeciecia skarp zewnefrznych wykopu z powierzchnig terenu. Szablony wyznaczajoce pochylenie skarpy
powinny by¢ ustawione po obu stronach wykopu na zewnatrz w przedtuzeniu linii skarp, szablony te nalezy
przedtuza¢ stopniowo w gtab wykopu w miare jego wykonywania.

Wyznaczenie konfurdw nasypdw o wysokosci do 1.5m moze byc¢ dokonane przy pomocy szablondw w
ktorych potozenie punktéw charakterystycznych przekroju powinno by¢ dokonane palikami wbitymi w grunt w
taki sposéb , aby wyznaczaty wymagana, wysokos¢ nasypu, skarpy nasypéw powinny by¢ wyznaczone deskami
przybitymi do palikéw.

Przy robotach pomiarowych nalez uwzglednic wykonanie drobnych robét ziemnych recznych
polegajacych na wyréwnaniu terenu i wycince krzewdw znajdujocych sie w koronie projektowanej drogi jak
rowniez w miejscu wystepowania punktow wierzchotkowych.

W zakresie robét nalezy przewidzie¢ wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
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6. Kontrola jakosci robot

6.1.Kontroli jakosci robét powinien dokonywa¢ inspektor nadzoru z ramienia inwestora

W zakres kontroli jakosci wykonywania robdt zwiazanych z wykonaniem wchodza, w/ w roboty:

a/ sprawdzenie ustawienia szablondw zgodnie spadkami skarp

b/ sprawdzenie wyznaczenia trasy zgodnie z dokumentacja,

¢/ sprawdzenie rzednych wysokosci niwelatorem z tolerancjg, na jednym stanowisku  niwelatora do
1cm.

7. Obmiar robot

7.1.0bmiaru robdt nalezy wykonywa¢ zgodnie z jednostkami obmiaru w kosztorysie inwestorskim /
$lepym Lub zgodnie z przedmiarem robdt.

8. Odbiér robdt

8.1 Odbioru robdt nalezy dokona¢ komisyjnie z uwzglednieniem pkt 6

9. Podstawa ptatnosci

9.1Podstawe, ptatnosci stanowio, jednostki wyszczegélnione w $Slepym kosztorysie oraz materiaty
.sprzet i roboty wyszczegélnione w SST

Dodatkowo nalezy uwzgledni¢ wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej wykonanych robéf

10. Przepisy zwiazane
a/ Warunki techniczne wykonania i odbioru robdét budowlano-montazowych
b/ Drogowe Roboty Ziemne-Stanistaw Datka i Stanistaw Lenczewski
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